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ARS & un progetto che mira a realizzare un sistema UAV che consenta I'ispezione autonoma (semi-autonoma) di spazi confinati per il
monitoraggio di infrastrutture e di tunnel.

Il sistema ipotizzato prevede:
= Navigazione autonoma/semiautonoma in spazi confinati
" Mappatura 3D dell’ambiente esplorato
®  Raccolta dati ai fini dell’ispezione

= Data muling (interfacciamento ai sensori)
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